Кинематический расчет проектируемой конструкции.

Определение общего передаточного отношения i0.

Общее передаточное отношение 
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 - частота вращения  выходного вала двигателя, 
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- номинальная частота вращения ОЭ в оборотах в минуту
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Схемоанализ ЭМП.

Требуемое передаточное отношение кинематических цепей можно реализовать с помощью разных схемотехнических элементов.

Исходя из заданной компоновочной схемы ЭМП, имеющей один входной и один выходной вал, параллельный входному, целесообразнее, учитывая ее достоинства (высокую точность, технологичность и др.) применить цилиндрическую передачу. Рассчитаем оптимальное число ступеней.

Согласно ТЗ число ступеней будем определять по критерию минимизации габаритов, а передаточные отношения ступеней назначать по возрастающей к последней. 

Таким образом, воспользовавшись программой RL5_KPR находим 
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Причем передаточные отношения между ступенями и количество зубьев колес и шестерен разбобьются следующим образом:

	№ Ступени
	Передаточное отношение
	Назначенные числа зубьев

	
	
	Шестерня
	Колесо

	1
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 ,следовательно, число зубьев подобрано верно и 
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 может быть обеспечено.
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